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上海市科学技术委员会 

 

沪科指南〔2025〕34 号 

 

 

上海市科学技术委员会 

关于发布 2025 年度关键技术研发计划 

“新一代信息技术”项目申报指南的通知 

 

各有关单位： 

为加快建设具有全球影响力的科技创新中心，强化本市新一

代信息技术领域科技创新策源功能，上海市科学技术委员会发布

本指南。 

一、征集范围 

领域一  人工智能驱动科研范式变革前沿技术研究 

专题一、科学计算共性支撑技术 
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方向 1：科学计算基础算子前沿技术研究 

研究目标：针对科学计算基础算子库的自主化需求，研制基

于国产 GPU 的线性代数、数值计算、规划求解等基础算子库，

算子关键性能不低于国际主流商业库水平，在实际科学计算场景

开展应用验证，为不少于 2 个领域的单位提供科学计算解决方案。 

研究内容：研究基于国产 GPU 算力平台的矩阵运算并行优

化方法，突破稠密与稀疏矩阵的高效计算技术，研发矩阵分解、

矩阵求逆、矩阵与向量乘法、优化算法等核心算子。 

执行期限：2025 年 12 月 1 日至 2027 年 11 月 30 日。 

经费额度：非定额资助，拟支持不超过 1 个项目，每项资助

额度不超过 200 万。企业牵头申报时，自筹经费与申请资助经费

的比例不低于 2:1。 

申报主体要求：本市法人或非法人组织。 

方向 2：面向科学计算的大模型推理加速前沿技术研究 

研究目标：针对现有的大模型推理加速方法在复杂科学计算

中难以兼顾效率和精度的挑战，基于国产算力平台，研究面向科

学计算的大模型细粒度推理加速机制，在同等模型精度条件下所

取得的推理加速比不低于国际主流算法库水平，研究成果形成算

法库向业界开源，并在不少于 2 个实际推理场景中开展应用验证。 

研究内容：研究适配国产 GPU 算力平台的大模型细粒度推

理加速机制，解决低算力配置下的高精度全局优化、剪枝粒度的

硬件自适应等关键技术难题，研发基于卷积、Transformer 等多种

网络架构的推理加速算法。 

执行期限：2025 年 12 月 1 日至 2027 年 11 月 30 日。 



  — 3 —   

经费额度：非定额资助，拟支持不超过 1 个项目，每项资助

额度不超过 200 万。企业牵头申报时，自筹经费与申请资助经费

的比例不低于 2:1。 

申报主体要求：本市法人或非法人组织。 

专题二、数据治理与模型智能体 

方向 1：科学数据结构化表征关键技术与系统研制 

研究目标：面向跨尺度、高维度、多模态科学数据符号的高

效表征分析需求，研发具备结构式识别、生物序列编辑等功能的

科学符号结构化表征分析软件，识别准确率和速度不低于国际主

流产品，在不少于 10 家企业或研究机构实现应用。 

研究内容：研究分子结构、化学反应式和基因序列等复杂科

学符号的识别、表征与分析等技术，对标生物、医药、化学等科

学领域的实际应用需求，研发科学符号结构化表征分析软件。 

执行期限：2025 年 12 月 1 日至 2027 年 11 月 30 日。 

经费额度：非定额资助，拟支持不超过 1 个项目，每项资助

额度不超过 300 万。自筹经费与申请资助经费的比例不低于 2:1。 

申报主体要求：本市企业。 

方向 2：科学数据治理工具链研制与新模型架构研究 

研究目标：针对高质量科学数据稀缺、多模态跨尺度表征难

度大等挑战，研究科学实验数据高效 AI 治理技术，构建 AI 赋能

的数据治理工具链，在生物、医药、化学等领域建设高质量科学

数据集，并在对应垂类领域研究契合学科特点的创新算法与架构。

数据集有效标注数据不少于 10 万条，新模型关键评测指标达到

国际领先水平。 
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研究内容：研究基于人工智能的实验数据高效采集、清洗、

标注与分析等技术，研究并提出本领域科学数据标准规范，提供

数据集公共开放服务，探索领域科学模型创新架构，推动所形成

工具链和数据集在新架构模型训练、评估中的应用验证。 

执行期限：2025 年 12 月 1 日至 2027 年 11 月 30 日。 

经费额度：非定额资助，拟支持不超过 3 个项目，每项资助

额度不超过 700 万。企业牵头申报时，自筹经费与申请资助经费

的比例不低于 2:1。 

申报主体要求：本市法人或非法人组织。 

申报团队要求：实行领域科学家、AI 科学家双责任人制，申

报时须在项目可行性方案中明确双责任人职责分工。 

方向 3：科学家智能体前沿技术研究 

研究目标：针对科研过程中人工阅读理解文献效率低、创新

假设提出难等挑战，研究并构建具备科学文献理解、高质量假设

生成等能力的智能体，在生物、医药、化学等领域开展应用验证，

关键指标达到国际领先水平。 

研究内容：研究海量文献知识有效提取、表征、关联等技术，

探索面向学科知识的深度思考、因果推理、知识检索、自适应反

思、多智能体协作等关键技术，研发具有科学文献高效理解、结

构化数据交互、幻觉规避等能力的智能体系统。 

执行期限：2025 年 12 月 1 日至 2027 年 11 月 30 日。 

经费额度：非定额资助，拟支持不超过 1 个项目，每项资助

额度不超过 300 万。企业牵头申报时，自筹经费与申请资助经费

的比例不低于 2:1。 
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申报主体要求：本市法人或非法人组织。 

方向 4：科学实验智能体前沿技术研究与系统验证 

研究目标：针对科学实验过程中经验依赖度高、效率低等挑

战，研究并构建具备实验流程自动设计、实验数据高效分析、实

验方案智能编排等能力的智能体，在生物、医药、化学等领域开

展应用验证，关键指标达到国际领先水平。 

研究内容：探索基于知识的科学实验方案设计推理方法，研

究科学实验可行性验证、路径优化、智能编排等技术，形成支持

“设计-执行-反馈”科学实验闭环优化的智能体系统。 

执行期限：2025 年 12 月 1 日至 2027 年 11 月 30 日。 

经费额度：非定额资助，拟支持不超过 1 个项目，每项资助

额度不超过 300 万。企业牵头申报时，自筹经费与申请资助经费

的比例不低于 2:1。 

申报主体要求：本市法人或非法人组织。 

专题三、下一代前沿技术研究 

方向 1：科学启发的人工智能自由探索 

研究目标：围绕当前人工智能模型的鲁棒性、算力能效及可

解释性等挑战，研究科学原理启发的人工智能颠覆性算法、模型

与工具，探索人工智能变革新路径。 

研究内容：基于数学理论和物理世界第一性原理，探索生物

科学、认知科学、系统科学等研究成果启发的人工智能新机制、

新算法和新模型，攻关数据合成、学习推理、新型智能计算等新

技术、新工具和新路径。 

执行期限：2025 年 12 月 1 日至 2026 年 11 月 30 日。 
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经费额度：定额资助，拟支持不超过 10 个项目，每项资助

额度 50 万元。 

申报主体要求：本市法人或非法人组织。 

项目负责人要求：项目负责人不超过 35 周岁（1990 年 1 月

1 日以后出生），原则上其他核心研究人员年龄要求同上；对具有

潜力的团队拟通过竞争择优、定向委托等方式分阶段滚动支持。 

领域二  具身智能前沿技术研究与应用 

专题四、具身智能体模组关键技术 

方向 1：多模态触觉感知辨识技术与模组研制 

研究目标：面向柔性物体的具身智能精细化操作任务，研究

多刚度柔性物体的状态感知与参数辨识技术，研制视触觉多模态

感知模组，视触觉接触力感知误差≤0.05N，柔性单元刚度辨识精

度≥90%，完成 5 种以上柔性物体的具身智能操作任务。 

研究内容：研究具身智能多刚度物体的触觉感知与辨识技术，

建立典型刚柔耦合物体操作任务的接触力学问题模型、特性表征

模型，提出基于多模态视触觉感知的柔性物体几何与力学参数反

演理论与算法，并在真机环境中开展应用验证。 

执行期限：2025 年 12 月 1 日至 2027 年 11 月 30 日。 

经费额度：非定额资助，拟支持不超过 1 个项目，每项资助

额度不超过 300 万。企业牵头申报时，自筹经费与申请资助经费

的比例不低于 2:1。 

申报主体要求：本市法人或非法人组织。 

方向 2：端侧具身智能模型运行模组研制 

研究目标：面向具身智能模型在机器人端侧应用需求，开发
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支持多模态感知、交互策略生成的轻量化具身智能模型及其运行

模组。模型达十亿以上参数规模，模组的关键核心部件实现全国

产化，模型已见任务的作业成功率不低于 90%。 

研究内容：研究基于视觉、触觉、力觉和语言的多模态感知

的交互策略生成机制、具身智能模型轻量化技术，实现具身智能

模型与国产算力平台的深度融合，研制端侧具身智能模型运行模

组，支持工业制造、生物医疗等场景中的典型机器人操作任务。 

执行期限：2025 年 12 月 1 日至 2027 年 11 月 30 日。 

经费额度：非定额资助，拟支持不超过 1 个项目，每项资助

额度不超过 300 万。企业牵头申报时，自筹经费与申请资助经费

的比例不低于 2:1。 

申报主体要求：本市法人或非法人组织。 

专题五、具身智能体操作系统与工具链技术 

方向 1：具身智能体端侧模型中间件技术研究 

研究目标：针对端侧智能体泛化性差和运行效率低的难题，

研发操作系统中间件，支持长程任务拆分与技能模型编排、多模

型在端侧 XPU 并发调度与高性能推理。实现家政和制造等场景

下不少于 3 种分钟级任务的智能编排、在国产算力上达成 50Hz

模型动作输出。 

研究内容：面向复杂长程具身智能任务，研究智能体原子任

务切分与模型编排框架，探索端侧 XPU 统一抽象与抢占机制，

实现并发模型推理任务的高效实时调度，创新模型-推理框架-端

侧算力协同设计方法，支持异构 XPU 协同完成复杂模型高性能

推理。 
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执行期限：2025 年 12 月 1 日至 2027 年 11 月 30 日。 

经费额度：非定额资助，拟支持不超过 1 个项目，每项资助

额度不超过 300 万。企业牵头申报时，自筹经费与申请资助经费

的比例不低于 2:1。 

申报主体要求：本市法人或非法人组织。 

方向 2：具身操作在位数据采集技术与系统研制 

研究目标：围绕真实可信数据的高效采集需求，聚焦具身操

作在位数据采集系统研发与应用，突破位、力、触、视多模态数

据采集的时间同步与空间对准等关键技术，满足采集运动自由度

≥50、力/触觉精度≤0.5N、整机重量≤0.5kg等性能指标，在时间同

步和空间对准性能达到国际领先。 

研究内容：研究人体臂/手运动、指尖力/触多源信息一体化

具身感知装备设计方法，揭示作业任务-人体运动-接触感知之间

的映射规律，探索位、力、触、视传感器的时间空间对齐智能策

略方法，突破人类真实作业数据的稀缺性与泛化性局限。 

执行期限：2025 年 12 月 1 日至 2027 年 11 月 30 日。 

经费额度：非定额资助，拟支持不超过 1 个项目，每项资助

额度不超过 300 万。企业牵头申报时，自筹经费与申请资助经费

的比例不低于 2:1。 

申报主体要求：本市法人或非法人组织。 

方向 3：具身智能仿真与数据合成引擎研制 

研究目标：针对具身智能现实数据采集成本高、采集难度大

等问题，研制具身智能仿真和数据合成引擎，支持高逼真场景构

建和多模态具身智能数据的自动化合成。引擎支持基于 GPU 的
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并行计算，仿真计算可达 1000 万 FPS，支撑 10 种以上精细化操

作任务的具身智能模型训练与应用。 

研究内容：研究符合物理世界规则的仿真技术与三维场景高

效渲染技术，探索基于 AI 大模型的场景自动构建与操作行为自

动生成方法，攻关基于 GPU 的具身智能高并发仿真计算技术，

支撑具身智能体作业任务的自动化数据合成。 

执行期限：2025 年 12 月 1 日至 2027 年 11 月 30 日。 

经费额度：非定额资助，拟支持不超过 1 个项目，每项资助

额度不超过 300 万。企业牵头申报时，自筹经费与申请资助经费

的比例不低于 2:1。 

申报主体要求：本市法人或非法人组织。 

专题六、具身智能机器人研发与原型验证 

方向 1：腔镜手术机器人自主操作体系构建与验证 

研究目标：围绕国产腔镜手术机器人的自主手术临床需求，

构建融合具身智能核心机制的新一代腔镜手术机器人自主操作

体系，实现机器人本体与手术场景的实时物理交互及智能响应，

开展不少于 5 例动物实验，自主手术动作成功率不低于 80%。 

研究内容：研究具身智能框架下的多模态感知与动态决策机

制，集成听觉-视觉-触觉-力觉等环境感知模块与动作规划引擎，

融合深度强化学习与虚实交互仿真技术，研发“感知-决策-执行”

闭环智能系统，完成复杂动态场景下的缝合操作。 

执行期限：2025 年 12 月 1 日至 2027 年 11 月 30 日。 

经费额度：非定额资助，拟支持不超过 1 个项目，每项资助

额度不超过 500 万。自筹经费与申请资助经费的比例不低于 2:1。 
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申报主体要求：本市企业。 

申报团队要求：企业须为本市腹腔镜手术机器人注册人，在

申报材料中提供已取得的腹腔镜手术机器人注册证。 

方向 2：面向科学实验的具身智能机器人研发与验证 

研究目标：面向生化实验中危险或重复环节的自动化操作需

要，研制科学实验机器人，设计面向实验设计分析的综合 AI 决

策引擎，实现生物、医药、化学等实验过程中的操作控制，支持

拧阀、推搅、取样、倾倒等至少 8 种精细化操作任务，操作成功

率不低于 90%。 

研究内容：研究人类实验操作的模仿学习映射模型，研发视

觉-触觉-本体觉传感器融合架构，设计全身协同和自适应柔顺控

制策略，研制具备精细化操作能力的科学实验机器人，在科学实

验中开展应用验证。 

执行期限：2025 年 12 月 1 日至 2027 年 11 月 30 日。 

经费额度：非定额资助，拟支持不超过 1 个项目，每项资助

额度不超过 500 万。自筹经费与申请资助经费的比例不低于 2:1。 

申报主体要求：本市企业。 

方向 3：高泛化具身智能技能链构建与系统验证 

研究目标：针对具身机器人技能场景适应性弱、操作泛化水

平低等问题，围绕工业、家政、商业服务、消防救援等多元化场

景，研发突破任务迁移瓶颈的具身智能技能链，并构建快速部署

平台，支持不少于 20 种拟人化技能链自主执行与秒级切换，在

不少于 3 类场景中完成规模验证，操作成功率≥90%。 

研究内容：研究跨场景自适应技能链调用，动态适应场景、
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规划技能序列，实现技能模块化组合与一键调用；研制即插即用

控制中间件，兼容异构机体与多模态传感器，保障技能链跨实体

无缝迁移；研发轻量化端侧模型，实现低成本批量技能链部署和

闭环验证。 

执行期限：2025 年 12 月 1 日至 2027 年 11 月 30 日。 

经费额度：非定额资助，拟支持不超过 1 个项目，每项资助

额度不超过 500 万。自筹经费与申请资助经费的比例不低于 2:1。 

申报主体要求：本市企业。 

领域三  工业软件与智能制造前沿技术研究与应用 

专题七、共性与支撑技术 

方向 1：高端装备国产 CAD 设计制造工艺异构数据融合关

键技术研究 

研究目标：面向高端装备设计系统与制造系统数据一致性构

建的挑战，研究 CAD 几何设计模型、制造工艺模型等异构数据

融合技术，构建满足制造公差要求的工艺数据解决方案，典型应

用场景制造工艺数据兼容率提升 30%，推动高端装备 CAD 设计

制造工艺数据一致性构建与验证。 

研究内容：研究国产 CAD 几何数据与制造工艺数据统一模

型定义及转换技术，研究高端装备参数化制造工艺设计技术，构

建梁、隔框及肋板等典型构件库，研发国产 CAD 设计制造工艺

数据软件系统。 

执行期限：2025 年 12 月 1 日至 2027 年 11 月 30 日。 

经费额度：非定额资助。拟支持不超过 1 个项目，资助额度

不超过 200 万元。自筹经费与申请资助经费的比例不低于 2:1。 
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申报主体要求：本市企业。 

方向 2：面向能源装备的热力学仿真 CAE 关键技术研究 

研究目标：面向能源装备复杂热力学仿真需求，聚焦多物理

场耦合建模、求解和优化等难题，研制能源装备不同工况下热力

学性能仿真平台，支持 50 种以上设备仿真，优化设计提升产品

改造性能≥3%，推动国产 CAE 软件应用。 

研究内容：研究支持热力学仿真的多物理场耦合建模技术、

针对能源装备多时间尺度和非线性问题的数值求解方法与优化

策略，研制高性能求解器，提升大规模热力学仿真计算能力，在

汽轮机、锅炉、电气辅机等能源装备进行验证。 

执行期限：2025 年 12 月 1 日至 2027 年 11 月 30 日。 

经费额度：非定额资助。拟支持不超过 1 个项目，每项资助

额度不超过 200 万元。自筹经费与申请资助经费的比例不低于 2:1。 

申报主体要求：本市企业。 

方向 3：工业时序数据库关键技术研究与应用 

研究目标：面向工业生产高并发、高通量数据实时采集与应

用，研究时序数据高效读写与存储等关键技术，形成一套工业时

序数据库软件，支持≥10000 客户端并发，存储和查询超 1200 万

记录/秒，实现复杂工业场景生产连续性保障。 

研究内容：研究海量异构工业实时数据高效读写及分布式存

储、预聚合计算和低延迟查询等关键技术，研发工业时序数据库，

实现海量工业时序数据的高效清洗、特征提取与智能分析，并在

钢铁等行业开展示范应用。 

执行期限：2025 年 12 月 1 日至 2027 年 11 月 30 日。 
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经费额度：非定额资助。拟支持不超过 1 个项目，每项资助

额度不超过 200 万元。自筹经费与申请资助经费的比例不低于 2:1。 

申报主体要求：本市企业。 

专题八、场景应用验证与行业解决方案 

方向 1：AI 驱动的工业过程实时业务协同调控技术研究与应用 

研究目标：面向工业过程产线优化与设备控制等实时多业务

协同要求，研究 AI 驱动的高性能并发处理技术，研制业务协同

实时调控系统，支持超 10000 业务节点，实现指令毫秒级响应，

推动国产化软件在工业过程中应用。 

研究内容：研究多模态信息获取与融合、多源异构业务接入、

实时调控与决策技术，形成多业务场景 AI 驱动的分布式资源调

度算法，研制业务大规模协同、精准化控制的调控系统，驱动实

现工业全域生产要素的统一管控。 

执行期限：2025 年 12 月 1 日至 2027 年 11 月 30 日。 

经费额度：非定额资助。拟支持不超过 1 个项目，每项资助

额度不超过 500 万元。自筹经费与申请资助经费的比例不低于 2:1。 

申报主体要求：本市企业。 

方向 2：高端工程机械 AI 控制智能体技术研究与应用 

研究目标：面向工程机械施工工况多变、建造精度要求高等

需求，突破复杂环境下自主规划决策及多系统耦合控制等难题，

研发 AI 控制智能体，实现以机代人的精细化高效作业模式，在

地下交通、市政管网等 5 个本市重大工程中开展应用。 

研究内容：研究复杂环境下多模态感知融合技术，研发基于

AI 的多目标规划决策大脑和高频反馈协同控制与优化技术，打造
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基于多智能体技术的人机协同智能控制系统，实现“感知-决策-

控制-反馈”作业闭环，开展工程应用验证，形成可推广方案。 

执行期限：2025 年 12 月 1 日至 2027 年 11 月 30 日。 

经费额度：非定额资助。拟支持不超过 1 个项目，资助额度

不超过 500 万元。自筹经费与申请资助经费的比例不低于 2:1。 

申报主体要求：本市企业。 

方向 3：智能调度排程优化求解器研发与应用 

研究目标：针对小批量多品种的计划调度和现场操作依赖人

效率低的挑战，攻克复杂环境下件杂货多模态数据采集识别，研

制多维度多目标优化求解器，提升作业效率不低于 10%，助力非

标货物作业无人化，并在件杂货码头示范应用。 

研究内容：研究基于 AI 的多货种多模态感知、多维度多目

标优化求解器等技术，构建支持资源动态调度、异常状态实时预

警的智能决策模型，研制一体化智能调度排程系统，实现“物品

识别-设备自适应-资源调度”的智能作业。 

执行期限：2025 年 12 月 1 日至 2027 年 11 月 30 日。 

经费额度：非定额资助。拟支持不超过 1 个项目，资助额度

不超过 500 万元。自筹经费与申请资助经费的比例不低于 2:1。 

申报主体要求：本市企业。 

二、申报要求 

除满足前述相应条件外，还须遵循以下要求： 

1.项目申报单位应当是注册在本市的法人或非法人组织，具

有组织项目实施的相应能力。 

2.对于申请人在以往市级财政资金或其他机构（如科技部、
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国家自然科学基金等）资助项目基础上提出的新项目，应明确阐

述二者的异同、继承与发展关系。 

3.所有申报单位和项目参与人应遵守科研诚信管理要求，项

目负责人应承诺所提交材料真实性，申报单位应当对申请人的申

请资格负责，并对申请材料的真实性和完整性进行审核，不得提

交有涉密内容的项目申请。 

4.申报项目若提出回避专家申请的，须在提交项目可行性方

案的同时，上传由申报单位出具公函提出回避专家名单与理由。 

5.所有申报单位和项目参与人应遵守科技伦理准则。拟开展

的科技活动应进行科技伦理风险评估，涉及科技部《科技伦理审

查办法（试行）》（国科发监〔2023〕167 号）第二条所列范围科

技活动的，应按要求进行科技伦理审查并提供相应的科技伦理审

查批准材料。 

6.已作为项目负责人承担市科委科技计划在研项目 2 项及以

上者，不得作为项目负责人申报。 

7.项目经费预算编制应当真实、合理，符合市科委科技计划

项目经费管理的有关要求。 

三、申报方式 

1.项目申报采用网上申报方式，无需送交纸质材料。请申请

人通过“上海市科技管理信息系统”（https://svc.stcsm.sh.gov.cn）

进入“项目申报”，进行网上填报，由申报单位对填报内容进行

网上审核后提交。 

【初次填写】使用“一网通办”登录（如尚未注册账号，请

先转入“一网通办”注册账号页面完成注册），进入申报指南页
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面，点击相应的指南专题，进行项目申报； 

【继续填写】使用“一网通办”登录后，继续该项目的填报。 

2.项目网上填报起始时间为 2025 年 9 月 15 日 9:00，截止时

间（含申报单位网上审核提交）为 2025 年 10 月 9 日 16:30。 

四、评审方式 

采用一轮通讯评审方式。 

五、立项公示 

上海市科学技术委员会将向社会公示拟立项项目清单，接受

公众异议。 

六、实施管理要求 

采用“里程碑”考核方式实施项目管理。 

七、咨询电话 

服务热线：8008205114（座机）、4008205114（手机） 

 

 

上海市科学技术委员会 

2025 年 9 月 5 日 

（此件主动公开） 

 

 

 

 

抄送：上海集成电路与产业促进中心 

上海市科委办公室                       2025 年 9 月 5 日印发 


